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Sta je to informacioni sistem?

Sistemi koji se koriste za:
1. Prikupljanje podataka
2. Memorisanje podataka
3. Azuriranje podataka
4
5

Rukovanje podataka
Analizu podataka



Kljucne funkcije GIS-a

1.

5.

Podaci se mogu:

Pozicionirati prema prema
koordinatama.

Uneti | organizovati (generalno u vidu
lejera).

Memorisati i pretrazivati.

Analizirati (obicno preko relacionih
DBMS).

Modifikovati | prikazati.




GIS proscesi

Odluke \\ Definisanje

/ problema \

GIS

. Definisanje GIS
1208 P]."OCESI kriterijuma
\ GIS ~ Unos i formiranje /
analize Skupa podataka
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Aktivnosti u GIS-u

Prostorne analize

10-15%
Pridruzivanje
atributa

75%
Konverzija podataka

Proslost

Prostorne analize

Pridruzivanje
atributa

Konverzija podataka

Buduc¢nost



GIS funkcije

® Objedinjavanje podataka

® Memorisanje podataka

® Prostorne analize 1 manipulacije
podacima

® Prikazi prostornih podataka



GIS Funkcije

Objedinjavanje podataka
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nos/kreiranje podataka

KEY FEATURES
MULTI MODE SAR PAYLOAD:
- SPOT
- STRIP

+ MOSAIC
- WIDE COVERAGE
ELECTRONIC STEERING
HIGH COVERAGE RATE

MRT ABOUT 2 TIMES PER DAY.

S/C WEIGHT 300 Kg
PAYLOAD WEIGHT 100 Kg
HIGH IMAGING CAPABILITY
HIGH DATA LINK RATE
MEMORY SIZE - 240 Gbit

Eile  Edit Yiew Theme Analpgis  Swrface  lmage Analpziz  Graphice  Window  Help
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GIS Funkcije

GIS Memorisanje

1 (Poligon)
5 ——Prostorni podaci
(ARC funkcije)
4 5

COV# NE ZIP

1 0
. . . 2 C-19 22060

A-4 22061
Podaci o atributma ~ =>=| 3 _A4_ 22061
(INFO ili TABELARNE funkcije) 5 A-5 22057




GIS Funkcije

Prostorne analize i manipulacije podacima

® Standardne manipulacije
® Reklasifikacija
® Promena projekcionih parametara

® Standardne Analize
® Overlay (preklapanje)
® Buffering (zone uticaja)
® Networking (mreze)
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Reklasifikacija




Osnovne klase operacija u prostornoj analizi

Atributske operacije:
® Operacije na jednom ili vise atributa jednog entiteta

® Operacije na jednom ili vise atributa vise entiteta koji se
preklapaju u prostoru

® Operacije na jednom ili viSe atributa koji su povezani
usmerenim pokazivacima (orijentacija objekta)

® Operacije na atributima entiteta koji su sadrzani u
drugim entitetima (tacka u poligonu)
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Operacije na atributima geografskih entiteta

® Za proizvoljnu zadatu lokaciju x, vrednost izvedenog atributa U/ data je
Sa.
U=f(ABC_CD,..)
gde su A, B, C, ... vrednosti atributa koris¢enih za ocenu Ui. Funkcija f( )
moze biti jedna od:
(a)Logicke (Bulove) operacije
(b) Jednostavne i kompleksne aritmeticke operacije, kao i numericki modeli
(c) Jednodimenzionalna statisticka analiza
(d) Visedimenzionalne statistiCcke metode ili Bajesova statistika za klasifikaciju i
diskriminaciju
(e) Visekriterijumske metode, metode zasnovane na vestackoj inteligenciji,
neuronske mreze.
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Bool-ova Algebra

AAND E

(0

& MNOT E

(AANLD B OR C

A AND [BORC)

14




Osnovne klase operacija u prostornoj analizi

Lokacione operacije

® Operacije lociranja entiteta s obzirom na jednostavna
Euklidska rastojanja ili lokacione kriterijjume

® Operacije kreiranja bafer zona oko entiteta
® Operacije sa ugradenom prostornom topologijom

® Operacije modeliranja prostornih interakcija u okviru
povezane mreze
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elektovanje entiteta
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Selektovanje po atributima

Area I I1Ds ILEim:tUEEI

Area I IDs Laru:ch.lseI
17430870 2 a0
2066847500 2 F

6514530.10 8 20
1637161.00 9 80
156357.40 10 70
659202.20 11 20
| s32sese]| 12|  ao]

225642.20 13 20
28377.33 14 40
228930.30 15 30
986242.30 16 70

L/
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Prostorne analize

® Overlay funkcija kreira nove “lejere” u cilju
resavanja konkretnih zadataka

,‘-g/..:_/
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Overlay (preklapanje)

Presecanje poligona

vector data layer A

vector data layer B
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Overlay (preklapanje)

CLIP BY

OVERWRITE
BY
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Operacije sa rasterima (map algebra)

]

>
C1:=A+10

]

B C2:=A+B

C3:= ((A-BY(A + B))*100

||
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Operacije sa rasterima (map algebra)

® Bulova algebra
B TRUE
FALSE

AocorB

Aand not B

e

Aand (B or C)

(A and B) or C
> |

>

-;
i
£
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Operacije sa rasterima (map algebra)

® | ogicke operacije
.y

D1 = (A = "forest") AND (B < 500) "

F =forest

D2 := (A = "forest") OR (B < 500)

00 m.
00 m.
00 m.

b @~
I n
£ @~

&M

D3 = (A= "foresP") XOR (B <500}

0| | &
0| | &

D& | &

oD | b
oD | b

H™ D4 = (A= "forest") AND NOT (B < 500)




Operacije sa rasterima (map algebra)

® Kondicionalni izrazi

C1:=CON (A ="F", B, 0)

F =forest 2
B olo

o110

C2:=CONMNI{A="F") AND (B =7), 10, 0) ol o

a|a|a|a 7 = 700 m. olo
4 14 16 =600 m. o|lo

4 =400 m.
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Operacije sa rasterima

® Overlay na osnovu odluke

Decision table Geology
Alluvial Il Shale [

Forestl Suitable B | Unsuitable W
Grass O Unsuitable B | Suitable B
Lake B Unsuitable W | Unsuitable Suitability

&

Land use raster

Land use

Geology raster

27



Buffering (zone uticaja)




Prostorne analize

Analize udaljenosti (Buffers)
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Networking (mrezne analize)

® Optimizacija servisnih usluga (Location-allocation Problems)

Minimizacija ukupne distance putanja, maksimizacija profita, minimizacija
putnih i servisnih troskova

® Utvrdivajne putanja (Routing Problems)

Pronalazenje najkrace (najjeftinije) putanje od polazista do odredista
® Utvrdivanje lokacija (Optimizing Point Locations)
Utvrdivajne novih lokacija za servisene usluge, odbacivaje postojecih
® Optimalne putanje (Optimum Paths)

Pronalazak optimalne putanje na kontinulanoj povrsi
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Networking (topologija)

F -
B N O
13,
Matrica graniCenja (adjacency) Matrica ishodiSta (incidence)
11 12 13 14 1 2 3 4 5 6
11 0 1 0) 1 11 -1 1 0 1 0 0
12 0 0 1 0 12 0 -1 1 0 -1 o)
13 1 0 0 0 13 1 0 -1 0 0 -1
14 0 1 1 0 14 0 0 0 -1 1 1




Networking (mrezne analize)

om onto cost

TCOTOTOD
-t
mwmmmx

(a)

(b)

32



Mrezne analize
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GIS Funkcije

Sagne A7 £ oend Pl h e e R e e L2 AR A7
Folygon 1 ALO20E Built-Up Area 933 ; Other Winkovoi ;I
Palygon 2 AL0208 Built-Up Area 999 ¢ Other Mustar _I
. Palygon 3 ALD20E Built-Up Area 999 ¢ Other Bobota
a e e Folpgon 41 AL0Z0E Built-Up Area 999 : Other Otol,
Folygon 5 ALOZ0: Built-Up Area 999 | Other Bijelo Brdo
Folygon E: ALO20E Built-Up Area 933 ; Other Trpinja
Palygon FAaL0208 Built-Up Area 999 ¢ Other Earnletinci
Folpgon 21 AL0Z0: Bult-Up Area 999 : Other LIME,
Folpgon 9 ALOZ0: Built-Up Area 999 : Other B acki Monostor
. Folygon 10 ALOZ0: Built-Up Area 933 ; Other Hercegszanto -
Karte - ' =

® Interaktivni prikazi

Legend
. . Trare Amof | PénE
| g T iwen e,

Ao Ures

T MR NI o DI ©
Lt Wom e (Srdo ) G
Urbrrown

® 3-D Perspektivni prikazi

3D in GIS Cloud

< My Wnkmler, Course Ures

'[23] ven O rcherd Arems

.1 R Bubp A
'[EE o Swdimn Freds
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Zone za spustanje helihoptera = =

HILZ sites

8 ARCEDIT -

Pan/Zoom

X:373120.43750 Y:4192469.75000 dx:-11154.34375 dy:7457.25000 1
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aniranje leta

2 Arc¥iew GIS Yersion 3.1
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Planiranje leta - simulacije

A2 ArcYiew GIS Yersion 3.1
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naliza dogledanja

2 ArcView GIS Yersion 3.1 Beta 4
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Upravljanje komunalnim sistemima
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Sletno poletne staze
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DL KATASTRA VODOVA R=1:500 SA DIGITALIZOVANIM PODACIMA ZA PTT MREZU

&S Antenski TT stub
Alarmni telefon
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ArmiraniKablovi
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KrovniNosacZaVazdusneVodove
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VowE >NEEY XY
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@ TelefonNaTaxiStanici
& TelefonskaGovornica
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Antenski prijemi ==
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Perspektivni prikazi

44



	Slide 1
	Šta je to informacioni sistem?
	Ključne funkcije GIS-a
	GIS proscesi
	Aktivnosti u GIS-u
	GIS funkcije
	GIS Funkcije
	Unos/kreiranje podataka
	Slide 9
	GIS Funkcije
	Reklasifikacija
	Osnovne klase operacija u prostornoj analizi
	Operacije na atributima geografskih entiteta
	Bulova Algebra
	Osnovne klase operacija u prostornoj analizi
	Selektovanje entiteta
	Selektovanje po atributima
	Selektovanje na osnovu topoloških relacija
	Selektovanje na osnovu topoloških relacija
	Prostorne analize
	Overlay (preklapanje)
	Overlay (preklapanje)
	Operacije sa rasterima (map algebra)
	Operacije sa rasterima (map algebra)
	Operacije sa rasterima (map algebra)
	Operacije sa rasterima (map algebra)
	Operacije sa rasterima
	Buffering (zone uticaja)
	Prostorne analize
	Networking (mrežne analize)
	Networking (topologija)
	Networking (mrežne analize)
	Mrežne analize
	GIS Funkcije
	Zone za spuštanje helihoptera
	Planiranje leta
	Planiranje leta/simulacije
	Analiza dogledanja
	Upravljanje komunalnim sistemima
	Sletno poletne staze
	DETALJ SKENIRANOG LISTA KATASTRA VODOVA R=1:500
	Slide 42
	Antenski prijemi
	Perspektivni prikazi

