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Aerosnimanje
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Aerosnimanje
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Plan leta




Razmera snimanja

Ravan snimka ‘V I
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Razmera snimanja

A Avion A:

* sitnija razmera,
* manje detalja,
* manje snimaka

A =1:100 000

B =1:10 000




Aerofotogrametrija




Aerofotogrametrija

sest nepoznatih

ONBOARD




Let aviona




Kontrolne tacke

Konatrolfe-tacke
(X,Y,(2))

11



Markiranje tacCaka
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Spoljna orijentacija

® Odreduje polozaj i orijentaciju
kamere u drzavnom ;
koordinatnom sistemu na
osnhovu projekcija kontrolnih
tacaka na snimku

® Spoljna orijentacija definiSe sve
parametre polozaja kamere, kao
Sto je polozaj centra
preslikavanja, pravac optickih osa
| dr.

® Spoljna orijentacija je definisana
sa 3 ugla rotacije |1 3 parametra
translacije

PO
P (ASPRS, 1980)
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Glavna tacka snimka




Unutrasnja orijentacija

® Odreduje unutrasnju geometriju kamere

® Unutrasnja geometrija kamere je data na osnovu svih
parametara koji odreduju 3D zrake sa merenih slikovnih
Koordinata

® Parameteri: konstanta kamere, glavna tacka, distorzija socCiva
Kamere, ...

® Sa unutrasnjom i spoljnom orijentacijom kamera je u
potpunosti orjentisana.
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Relativha orijentacija

® Definise relativni polozaj dve
kamere u trenutku snimanja
® Odreduje se na oshovu

kontrolnih tacaka i1 njihovih
polozaja u modelu

® Podrazumeva unutrasnju
orijentaciju svake kamere

® Definisana je sa 5 parametara: 3
ugla rotacije, 2 translacije




Apsolutna orijentacija

® Odreduje transformacione
parametre iz modelskog u
drzavni koordinatni sistem

® Definise razmeru, 3
translacije, 3 rotacije

® Daje vezu izmedu modelskog
| drzavnog koordinatnog
sistema




Centralna projekcija
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Stereorestitucioni instrument

20



Ravan teren

T 2

Zizna daljina

v

pozitiv —
visina
iznad
Zemlje
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raZzmera — ——

H
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Neravan teren

najniza
visina
h

FHLIF

_f kamere I

I

srednja
visina
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nivo
mora
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i ravan snimka

FEET

visina
leta
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Podela

FOTOGRAMETRIJA

!

JEDNOG SNIMKA

}

STEREO FOTOGRAMETRIJA

AEROFOTOGRAMETRIJA

TERESTICKA

23




Podela fotogrametrije prema tehnologiji

® Analogna,
® Analiticka,
® Digitalna.
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Anaglifski postupak

® Konvertuje levi snimak u plavo/zeleno = cijan | desni snimak
u crveno

® Prikazuje istovremeno oba snimka kao jednu sliku
® Upotreba naocara sa cijan/crvenim filterima tako da sa

jednim okom vidite odgovarajuci snimak \ i >
® Tehnologija koja je danas vec napustena | |




Naocare sa kapcima

® L evo i desno socivo se
otvaraja | zatvaraju
sinhronizovano sa
prikazima levog | desnog
snimka na ekranu
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Deo ortofotoplana
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Visinska predstava
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Profil
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Bespilotne letelice

Bespilotni sistemi za fotogrametriju i inspekciju objekata




FULLY AUTOMATED
AERIAL SCAN

PRE-PROGRAMMED FLIGHT

PLAN




Aktivnosti kod primene BAS fotogrametrije

Planiranje leta
Snimanje
Teresticka merenja
Stereo modelovanje
lzrada DMP-a
lzrada ortofotoa

Ekstrakcija objekata
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Tacnost

feren

snimak Ar_r

A

LENT1

referentne ravni

r

o Wl . . g
c._ =M. Radijalna poziciona greska

gde je r - radijajlno odstupanje tacke od nadira snimka, ¢, - konstanta (zizna daljina
objektiva) kamere, M. - imenilac razmere snimanja i AZ- rastojanje gornjih tacaka objekta od

Rezolucija Horizontalna tacnost Vertikalna tacnost
3 cm/piksel 3-6 cm 6-9 cm

5 cm/piksel 5-10 cm 10-15cm

10 cm/piksel 10-20 cm 20-30 cm

20 cm/piksel 20-40 cm 40-60 cm

30 cm/piksel 30-60 cm 60-90 cm
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