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Markiranje tacaka
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Podela fotogrametrije prema tehnologiji

e Analogna,
e Analiticka,
e Digitalna.

Stereorestitucioni instrument
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Digitalna
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Bespilotne aerofotogrametrijske stanice

PRE-P FOGRAAUVIEDI ATETHAFRNU SCAN
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Light Detection And Ranging (LIDAR) ili Airborne Laser Scannis

2 2 s
IMU (inercijalna merna jedinica) %
daje orijentaciju skenera. ‘\
= i GPS Y
\y‘ GPS daje precizne

koordinate skenera

Laserski skener emituje

f R i+ 8 infrared
infracrvene impulse koji -

se reflektuju od zemlje id objects
i ponovo registruju oo
u skeneru.
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Oblak tacaka
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LiDAR i digitalna fotogrametrija

e S obzirom na razlicite platforme na kojima se LiDAR i
fotogrametrijski senzori kace ova vrsta tehnologija se deli
na sledece grupe: a) Airborne Laser Scanning (ALS), b)

Terrestrial Laser Scanning (TLS) and c) Mobile Laser
Scanning (MLS).

(© Bwag/Commons)

LiDAR i digitalna fotogrametrija

e Oblaci tacaka na ulazu u zZeleznicki tunel (pruga Beograd-Bar).

(@) (b) (c)
(Peji¢ (2013) in Tunnelling and Underground Space Technology)
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a) Tora

r(y' crkve Sv. Antona Padovanskog u
Beogra

u

b) Devijacije tornja u odnosu na projektovani " b)
cilindar dobijene na bazi TLS monitoringa.
(Report Peji¢ at al. 2019)
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